Cranab2 HEWEA

C RANAB T L 12 Zuraw typu L. Mocny, wszechstronny,

elastyczny, prosty w obstudze i bezpieczny.
Sterowanie z siedziska — krzyzowe, dwie
dodatkowe funkcje umieszczone wewngtrz
wysiegnika teleskopowego, szerokie przewody
o $rednicy 1/2", podstawa i dolna czesé
kolumny wykonane z odlewu, obrdt w kgpieli
olejowej, rozdzielacz HYDAC.

1. DzZwignia momentu.
DZwignia kolankowa pomiedzy kolumngq i wysiegni-
kiem zapewnia zwiekszony moment oraz poprawia
parametry udZwigu we wszystkich zakresach pracy.

2. Schowane przewody.
Rurki i przewody zostaty poprowadzone wewngtrz
wysiegnika, aby zapobiec zuzyciu i przypadkowemu
uszkodzeniu. élizgi sqg tatwo regulowane z zewnqtrz
za pomocq klucza imbusowego.

3. Wyjagtkowo duzy wysieg.
Cranab jest jednym z niewielu producentéw oferujg-
cych zurawie z wysiegiem 10 m.

C RANAB TZ 12 Zuraw typu Z. Charakteryzuje sie szybkim wysuwem,

duzq efektywnosciq, swietnymi wtasciwosciami pracy
oraz kompaktowq konstrukcjqg.

1. Konstrukcja.
Kompaktowa pozycja transportowa.

2. Schowane przewody.
Przewody oraz rurki zostaty schowane wewnqtrz
wysiegnika i kolumny zurawia (opcjonalnie).

3. Wyjagtkowo duzy wysieg.
Cranab jest jednym z niewielu producentéw
oferujgcych zurawie z wysiegiem 10 m.




Zaprojektowane do wykonywania
najciezszych prac

1. Dzwignia kolankowa pomie-
dzy kolumng i wysiegnikiem
zapewnia zwiekszony mo-
ment oraz poprawia parame-
try udZwigu we wszystkich
zakresach pracy.

2. Przewody 1/2" oraz rurki
prowadzqgce do chwytaka
umieszczone wewnaqtrz
wysiegnika. Unikalne rozwig-
zanie, typowe dla zurawi
Cranab.

3. Podwadjny system obrotu -
ttumienie ttoka w koricowe;j
fazie obrotu zapewnia
tagodne zatrzymanie
w pozycji koricowe;j.

4. Przewody ukryte wewnqtrz
podpdr zapewniajqg wysuw
belki podporowej oraz obrét
sitownikéw pod kgtem 180°
podczas chowania podpdr
(opcja).

5. Mechanizm obrotu.
Kqgt obrotu 425° umozliwia
podwajny system obrotu.
Technologia przeniesiona
do zurawi z forwarderéw
lesnych.

6. Trzypunktowy mostek.
Réwnowazy naprezenia
na rame pojazdu.

e 7. Wysokiej jakosci sworznie.
Sworznie z otworami pokryte
powtokg wegloazotowang
zapewniajg trwatos¢ i ochro-
ne przed korozjq. Niskie tarcie
0znacza zmniejszone zuzycie
tulei.




SIEDZISKO OPERATORA KABINA OPERATORA

1. MONTOWANE Z BOKU stanowisko opera-
tora daje najlepszg widocznosé.

2. MONTOWANE CENTRALNIE SIEDZISKO
operatora jest wygodne, ergonomiczne,
z niewielkim obszarem obrotu.

3. Z ZADASZENIEM. Otwarte stanowisko
operatora moze by¢ wyposazone w zadasze-
nie stanowigce ochrone przed storicem,
opadami i wiatrem.

1. Kabina operatora.
Przestronna, jasna i prze-
wiewna. Mozliwe jest tez
wyposazenie dodatkowe, np.
ogrzewanie lub klimatyzacja.

. Sterowanie elektryczne.

Mozliwos¢ wyposazenia
kabiny w sterowanie
joystickami.

. Sterowanie mechaniczne.

Mozliwos$¢ wyposazenia
kabiny w sterowanie
mechaniczne, krzyzowe.



FUNKCJE FUNKCJE DO PRACY W LESIE

1. Ekran LCD. Wyswietla ustawienia zurawia. ) CZL.Umk pozyqll transporto-
5 tick iskami do st . . wej dla podpér.
. Joystic z.przyC|s oml o sterowania zurawiem. «  Czujnik pozycji gtéwnego
3. Sterowanie mechaniczne 2+2 lub 4+2. wysiegnika.
4. Aktywacja wysuwu belki podporowe;j. +  Wskaznik przecigzenia.
5. Panel kontrolny operatora (wyswietla m.in. funkcje silnika, e Wskaznik pozycji.
wigczanie swiatet, podgrzewanie siedziska). ¢ Przewody wyposazone
6. Panel z przyciskami — w kabinie. w zawdr bezpieczeristwa
7. Sterowanie radiowe. przy funkcji podnoszenia.
e Zatrzymanie awaryjne.

e Czujnik pozycji transporto-
wej i pozycji roboczej.

e Czujnik sitownika podpér.

e Czujnik wysiegnika.

i I e Sterowany pilotem zawdr
wysiegnikéw.

e Czujnik statecznosci
pojazdu.

e Czujnik obrotu.

1. Sterowany pilotem
zawor zwrotny.

2. Kontrola stabilizacji.
3. Czujnik obrotu.



Funkcje do celow specjalnych

Obrét podpdr o 180° z przewodami poprowadzonymi na zewnqtrz.
Obraét sitownikdw podpdr o 30°, 45° i 60°.

Zawdr stabilizacji podpdr. Sterowany elektrycznie lub recznie.
Oswietlenie. Swiatta sq umieszczone na wysiegniku i siedzisku operatora,
opcjonalnie takze swiatta tylne.

5. tqgcznik rotatora z waggq.

6. Rotatory i tgczniki dostepne w opcjach.

W
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e Zadaszenie siedziska. e Obrét sitownikéw podpor
e Ogrzewanie siedziska. o 30°, 35°, 60°
e QOswietlenie LED e Przewody poprowadzone
montowane na wysiegniku wewnqtrz podpor.
oraz siedzisku. e Rotatory i tgczniki dostepne
e Kolor lakieru — mozna w ramach wyposazenia
wybraé. Standardowy to opcjonalnego.
czerwony. e tqcznik z wagg.
e Sterowanie start/stop e Chwytak.
i obrotami silnika. ¢ Konsole.
e Szpilki montazowe M30x1,5.
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880 670 0° - - 2530
880 670 30° 743 789 2525
880 670 | 45° 945 640 2510 R
880 670 60° 1085 | 440 2489 hr
960 750 0° - - 2550
960 750 30° 782 858 2530 Ny
960 750 45° 1000 | 700 2515 3
960 750 60° 1160 | 480 2490 Z — 3880 pojedynczy
Z — 5090 podwdjny
TL12 ‘ 5. I =y N‘P; E ﬁ' ‘MPa ‘I/min LS ‘llmin 1-K ‘Ilmin 2-K é
8 115 kNm 8,3 m 1,57 m 425° 29,3 26 120-160 80-100 2x70 2415 kg*
0,0 106,4 kNm | 10,0 m 3,1m 425° 29,3 26 120-160 80-100 2x70 2535 kg*

* Waga wraz z siedziskiem operatora. TL12 z kabing 8,3 m=2815 kg; 10 m 2935 kg.
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4500 kg 3200 kg 2570 kg 2200 kg 1830 kg 1530 kg
3090 kg 2390 kg 2005 kg 1750 kg 1510 kg 1300 kg
3080 kg 2380 kg 1930 kg 1730 kg 1470 kg 1260 kg 1100 kg
2880 kg 2250 kg 1870 kg 1650 kg 1430 kg 1230 kg 1050 kg 900 kg
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TZ12 A B Cc D E F G
5134 2650 2562-5094 | 1189 3029 85
6347 2380 3047-5013 | 1685 3420 735
6165 2240 2862-5994 | 1495 3500 735
6565 2610 3262-7195 | 1760 3200 735
TZ12 ‘ = ‘ nmp ‘ 4* 5 ﬁr ‘MPa ‘I/min LS ‘I/min 1K ‘Ilmin 2.K é
110,56 kNm | 7,7 m 2,53 m 425° 29,3 26 120-160 80-100 2x70 2450 kg*
108 kNm 8,3m 1,97 m 425° 29,3 26 120-160 80-100 2x70 2425 kg*
102,8 kNm | 9,3 m 3,1m 425° 29,3 26 120-160 80-100 2x70 2475 kg*
99,7 kNm 10,5 m 39m 425° 29,3 26 120-160 80-100 2x70 2515 kg*

* Waga z siedziskiem operatora.

TZ12 z kabing 7,7 m=2850 kg; 9,3m=2875 kg, 10,5 m =2915 kg.
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